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Figuras Tabela

Figuras

Figura Única

Figura: Logo do CEFET.
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Figuras Tabela

Figuras

Subfiguras

(a) One (b) Two

Figura: Duas logos do CEFET.
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Figuras Tabela

Tabela

Tabela

Professor Mecânica Eletrônica Controle Programação
Lúcio ✓
Valter ✓
Thiago ✓
Marlon ✓

Tabela: Eixo de professores.
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Lista Simples Lista Com Numeração Diferente Lista Não Numerada

Lista Simples

Lista Numerada

1. One
2. Two
3. Three
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Lista Simples Lista Com Numeração Diferente Lista Não Numerada

Lista Simples

Lista Não Numerada

▶ One
▶ Two
▶ Three
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Lista Simples Lista Com Numeração Diferente Lista Não Numerada

Lista Com Numeração Diferente

Números Romanos

I One
II Two

i One
ii Two
iii Three

III Three

(I) One
(II) Two

(i) One
(ii) Two
(iii) Three

(III) Three
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Lista Simples Lista Com Numeração Diferente Lista Não Numerada

Lista Com Numeração Diferente

Letras

A One
B Two

a One
b Two
c Three

C Three

(A) One
(B) Two

(a) One
(b) Two
(c) Three

(C) Three
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Lista Simples Lista Com Numeração Diferente Lista Não Numerada

Lista Não Numerada

Lista Não Numerada

PID Predictive-Integral-Derivative
ABS Absolute Bull Shit
IoT Internet of Things
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Numeradas Não Numeradas

Numeradas

Numeradas

Equation:
ẋ = Ax+ Bu (1)

Align:

ẋ = Ax+ Bu (2)
y = Cx+ Du (3)

Equation+Aligned:
ẋ = Ax+ Bu
y = Cx+ Du

(4)
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Numeradas Não Numeradas

Não Numeradas

Não Numeradas

Equation:
ẋ = Ax+ Bu

Align:

ẋ = Ax+ Bu
y = Cx+ Du

Equation+Aligned:
ẋ = Ax+ Bu
y = Cx+ Du
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Numeradas Não Numeradas

Não Numeradas

Align Com algumas numeradas

ẋ = Ax+ Bu (5)
y = Cx+ Du (6)
c = Ex+ Fu
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Não Numeradas

Referências I

BARROSO, N F. Distributed parameters systems monitoring strategy based on
Kalman observers (In Portuguese).. 2017. Master Thesis – CEFET-MG. Disponível
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observadores do tipo Kalman. 2017. Master Thesis – CEFET-MG. Disponível em:
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<http://ieeexplore.ieee.org/lpdocs/epic03/wrapper.htm?arnumber=1025336>.
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Não Numeradas

Referências II
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(MPC) Formulations based on Discrete Linear State Space Models. [S.l.: s.n.], 2014.
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